wn
-
o
o]
o
(+ =
el
e
wn
[+ =
LLl
=
=
=

DLA KRZDEGO RODZAJU PRZEMYSEU

WSPGLPRACUJACE




AUTOMATYZACJA W KAZDEJ
GALEZI PRZEMYSLU

Roboty wspotpracujgce zostaty zaprojektowane z myslg o pracy z ludzmi.
Ich wszechstronnos¢ umozliwiaim prace przy wielu procesach w dowolnym
srodowisku produkcyjnym. Z ich pomocy mozna skorzystac tez w innych
dziedzinach, takich jak medycyna | badania laboratoryjne. Ponadto dzieki
tatwej konfiguracji i prostemu programowaniu coboty stanowig idealne
wsparcie w stawianiu czota rosngcym wyzwaniom i dostosowywaniu
sie do szybko zmieniajgcych sie potrzeb. Obstuga cobotdw nie wymaga
specjalistycznej wiedzy z zakresu robotyki.

NORZYSCI PLYNAGE Z UZYWRNIR
COBOTOW

Roboty wspdtpracujgce, zwane tez cobotami, otwierajg niezwykle
szerokie mozliwosci automatyzacji dla wielu zastosowan w zaktadach
produkcyjnych o réznorodnych profilach.

CZAS WDROZENIA |
PROGRAMOWANIE

Coboty Universal Robots wyrdzniajg

sie prostg, intuicyjng obstuga.

Nasze ramiona robotyczne mozna

szybko i tatwo skonfigurowa¢ pod

katem nowych wymagan — nawet

e W miejscu ich przyszte] pracy.
Instalacja | przystosowanie

1,2 robota do wykonywania
nowych zadan trwa srednio
DNIA p6t dnia.

(//’,{
S

b




ZWIEKSZONA WYDAJINOSC |
OPLACALNOSC

Roboty wspotpracujgce pomagajg obniza¢ koszty I I
produkcji I zwieksza¢ produktywnos¢ poprzez

podtrzymywanie ciggtosci proceséw. Coboty mozna

tatwo przeprogramowac i wdrozy¢ do innych zadan,

bez koniecznosci przeprojektowywania produkcji.

Ta elastycznos¢ pomaga zapewni¢ szybki zwrot z MIESIECY
inwestycji w ciggu 6-12 miesiecy.

PRECYZJA | JAKOSC

Praca cobotéw cechuje sie wysokg powtarzalnoscig, z doktadnoscig

do + 0,03 mm, nawet w trybie catodobowym. Pozwala to skréci¢ czas + n 03
trwania cyklu i zmniejszy¢ straty surowcow. Oprécz wykonywania - ?
zadan produkcyjnych, dzieki zamontowanemu systemowi kamer, roboty blelbbel bl
wspotpracujgce mogg zajgc sie kontrolg jakosci w postaci pomiarow 3D

oraz testowania. Funkcja identyfikacji wadliwych czesci przed ich dalszym

obrabianiem pozwala zmnigjszy¢ ilos¢ odpadow.

OPTYMALIZACJA WYDAJUNOSCI | SitY ROBOCZEJ

Roboty wspdtpracujgce odcigzajg pracownikéw od monotonnych,
pochtaniajgcych czas zadant i dajg im mozliwos¢ skupienia sie na I I
dziataniach o wiekszej wartoscidodanej. Podczas gdy pracownicy wykonujg 0 I

zadania dopasowane do swoich umiejetnosci, cobotom mozna powierzy¢

wymagajace i niebezpieczne czynnosci. Moze to uchroni¢ pracownikéw

przed potencjalnymi zagrozeniami dla zdrowia ptyngcymi ze
ztej ergonomii, powracajgcego stresu, a takze obrazeniami
spowodowanymi przez ciezkie lub ostre przedmioty.

WSPOLPRACA A BEZPIECZENSTWO

Nasze coboty zostaty wyposazone w certyfikowane
systemy bezpieczenstwa umozliwiajgce miedzy innymi
natychmiastowe  wytgczenie  cobota w  przypadku
nieprzewidzianego zdarzenia lub zatoru na linii. Oznacza to,
ze po dokonaniu oceny ryzyka mogg pracowac obok ludzi bez
koniecznosci stosowania dodatkowych zabezpieczen.
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WSPOLPRACA CZEOWIEKA Z ROBOTEM MOZE
ODBYWAG SIE W DOWOLNYM MIEJSGU

Nasze coboty znajdg zastosowanie w kazde] gatezi przemystu
produkcyjnego, poniewaz idealnie nadajg sie do automatyzacji wszelkiego
rodzaju procesow. Z tatwoscig radzg sobie rowniez ze ztozonymi i trudnymi
zadaniami, takimi jak:

PICK-AND-PLACE

roboty wspodtpracujgce zwiekszajg doktadnos¢ danego procesu |
ograniczajg ilos¢ powstatych odpadow dzieki zautomatyzowanym
procesom typu pick and place, ktére moga by¢ realizowane nawet poza
standardowymi godzinami pracy zaktadu. Lekka konstrukcja i niewielkie
rozmiary pozwalajg robotom pracowac na liniach w ciasnej przestrzeni.

PALETYZACJA | PAKOWANIE

Coboty gwarantujg bezpieczne | niezawodne uktadanie zamodwionych
towarow, a takze pakowanie ich zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

ANALIZATTESTY LABORATORYJNE

Coboty nadaja sie idealnie do automatyzacji ztozonych i trudnych projektow
badawczych, ktére wymagajg elastycznego i wydajnego wykorzystania
powierzchni pomieszczen, a takze ptynnej integracji z urzgdzeniami
peryferyjnymi w laboratorium.

POLEROWANIE

Czujnik kontroli sity zamontowany w naszych cobotach zapewnia
réwnomierne polerowanie, nawet na nieréwnych powierzchniach.



WKRECANIE

Nasze coboty oferujg mozliwos¢ precyzyjnego wkrecania dzieki utrzymaniu
optymalnego poziomu momentu obrotowego podczas proceséw wkrecania, przy
zachowaniu statej powtarzalnosci.

KONTROLA JAKOSCI

Zautomatyzowana kontrola jakosci pomaga zapewnic stale wysokg jakos¢ produkgji.

OBStUGA MASZYN

Automatyzacja obstugi maszyn CNC odbywa sie sprawnie i wydajnie, z mozliwoscig
szybkiego przeprogramowania ramion robotycznych, a takze mozliwoscig montazu
réznych elementéw wykonawczych i systemow przetwarzania obrazu.

KLEJENIE, DOZOWANIE | SPAWANIE

Ramiona cobota sg tak precyzyjne, ze mozna dzieki nim zwiekszy¢ wydajnosé
procesow klejenia i spawania, zmniejszajgc jednoczesnie ilos¢ powstajgcych odpadow
oraz odcigzy¢ pracownikéw od wykonywania tych niebezpiecznych czynnosci.

MONTAZ

Nasze coboty zwiekszajg wydajnos¢ produkcji i podnoszg jakosé procesu montazu
czesci wykonanych z tworzywa sztucznego, metalu lub innych materiatéw.

FORMOWANIE WTRYSKOWE

Nasze roboty wspoétpracujgce umozliwiajg realizacje szybkiego i doktadnego procesu
formowania wtryskowego w prototypowaniu i produkgcji niewielkich partii.




ROZWIAZANIE
IDERLNIE DOPRSOWANE
DO TWOIGH POTRZEB

Ekosystem UNIVERSAL ROBOTS+ (UR+) stuzy zapewnieniu bezproblemowej integracji
innowacyjnych urzgdzen peryferyjnych i oprogramowania innych firm z Twoimi Scisle
okreslonymi wymaganiami w zakresie zastosowania robotéw.

UR+ to certyflkowane rozwigzania stworzone specjalnie dla nas-
zych cobotéw. Dzieki funkeji plug and play umozliwiajg wdro-
zenie robota niemal natychmiast po wyjeciu go z opakowania.

& PRODUGE

Compatibility



KROTKO O NASZYCH
COBOTACH

UR3e Vate jest piekne

UR3e jest robotem montowanym na blacie roboczym. Jego niska masa
— zaledwie 11 kg — sprawia, ze nadaje sie idealnie do lekkiego montazu i
automatyzacji stanowiska roboczego. Jego udzwig siega 3 kg. Skup sie na
wielkich celach, a prace nad szczegdétami zostaw UR3e.

URbe |\istrz zen

URbe zachowuje idealng réwnowage pomiedzy swoim rozmiarem i mozli-
wosciami. Cobot posiada udzwig do 5 kg i zasieg do 850 mm, dzieki czemu
jest wystarczajgco elastyczny, aby z tatwoscig obstugiwaé szeroki zakres
aplikacji. Réwnowaga i wszechstronnos¢ to gtéwne atuty naszego robota.

UR16e Sitacr

Nasz inteligentny sitacz UR16e sprawdzi sie perfekcyjnie podczas
przenoszenia ciezkich tadunkow lub kilku lzejszych tadunkdéw naraz.
Ogromny udzwig do 16 kg to wiecej niz u jakiegokolwiek innego cobota w
klasie zasiegu do 900 mm.

UR10e Duzy moze wiece)

URT10e ma smukty ksztatt, a poza tym posiada imponujgcy zasieg 1,3 m.
Moze pracowac z elementami o duzej masie dochodzgcej do 10 kg. To
prawdziwy specjalista ds. zasiegu, ktéry dociera do najdalszych zakgtkow
stanowiska pracy, gdzie jego ludzcy koledzy nie sg w stanie siegnac.



SKONTAKTUJ SIE Z
NASZYMI EKSPERTAMI

BY DOWIEDZIEC SIE WIECEJ
O AUTOMATYZACJI,

W KTOREJ POMOGA

ClI NASZE COBOTY.
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ur.cee@universal-robots.com
+420 222 286 200

https://www.universal-robots.com/pl/
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